RESUMEN EJECUTIVO

Debido al avance tecnoldgico, se ha incorporadmeticado de las ciencias de la
Tierra una herramienta que permite realizar levamatos topograficos con gran
agilidad y precision, es aqui donde se introducgrehino Lidar que es un sistema
gue se compone de tres subsistemas que son: $&ss0r IMU (Unidad de Medida
Inercial) y GPS. EIl principio de este conjunto deramientas aerotransportadas
consiste en capturar datos del terreno a travgauld®s que son enviados desde el

sensor a la superficie terrestre regresando eljoadle éstos al sistema laser.

La precision de los datos LIDAR esta en funciéedaltura de vuelo, el diametro del
rayo laser, la calidad de los datos GPS / IMU vy jwecedimientos de post

procesamiento.

La informacion entregada por este sistema es prdaesn distintos Softwares para
obtener una nube de puntos georreferenciada pddtde acuerdo a los distintos

elementos capturados por el sensor en la supeyffpie sobre ésta.

Lidar constituye una tecnologia eficiente paradquasicion de Modelos Digitales de
Terreno y Modelos Digitales de Elevacion de grar@ess, que permite generar la
cartografia de multiples elementos que no era f@sipturarlos de forma remota
hasta el momento. Estos productos pueden ser gesermn formato raster y
vectorial, en este caso los productos son modaedowrales por estar conformados

por puntos.

Los productos generados corresponden a cartogcaffiatituida con elementos
planimétricos y altimétricos que son utilizados larplanificacion vial siendo una

herramienta que permite el desarrollo de proyemdo®teros desde sus inicios.

La finalidad de este documento es generar infordmaacerca de Lidar y mencionar
todas las etapas que involucran la obtencién dduptos.



