
UNIVERSIDAD AUTONOMA “JUAN MISAEL SARACHO”

FACULTAD DE CIENCIAS Y TECNOLOGÍA

CARRERA DE INGENIERÍA INFORMÁTICA

COTROL DEL BRAZO ROBÓTICO SCORBOT ER4U. MEDIANTE MATLAB

Por:

UNIV. DANIEL OSMAR SUBELZA FLORES
Trabajo de grado presentado a consideración de la UNIVERSITADA AUTÓNOMA “JUAN
MISAEL SARACHO”, como requisito para optar al Grado Académico de Licenciatura en
Ingeniería Informática.

Tarija, Noviembre 2013



VºBº

------------------------

Ing. Ernesto Alvarez Gozalvez

DECANO DE LA FACULTAD DE

CIENCIAS Y TECNOLOGÍA

-------------------

Ing. Silvana Sandra Paz Ramirez

VICEDECANO DE LA FACULTAD

DE CIENCIAS Y TECNOLOGÍA

APROBADO POR:

TRIBUNALES

----------------------------

Ing. Fernando Cortez Michel

----------------------------

Ing. Deysi Arancibia Marquez

----------------------------

Ing. Jimena Padilla Vedia



El Tribunal Calificador del presente

Trabajo de grado, no se solidariza

Con la forma, términos, modos y

expresiones vertidas en el trabajo,

siendo las mismas únicamente

responsabilidad del autor.



Dedicatoria:

A mis padres, por ser el pilar
fundamental de mi vida, por la educación que
me dieron y hacer de mi lo que ahora soy, por
su incondicional apoyo constante a través del

tiempo.

A mis docentes que me dieron esa
hambre de conocimiento, de seguir

aprendiendo.



 



 



 



 



 

 

  


	Carátula.pdf
	Dedicatoria.pdf
	Índice.pdf

