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ADVERTENCIA 

El tribunal calificador del presente trabajo, 

no se solidariza con la forma, términos, modos 

y expresiones vertidas en el mismo, siendo ésta 

responsabilidad de la autora. 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

PENSAMIENTO 

“Hay una fuerza motriz más poderosa que 

el vapor, la electricidad y la energía atómica. 

La voluntad” 



Pensamiento 
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