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N°c

04,06,,05
ds

Ikm

1,0,z

SIMBOLOGIA

Numero de componentes de un Vector.

Indices libres.

Dimensidn o rango.

Sistema de Coordenadas.

Escalar

Vector
Matriz
Delta de Kronecker o operador de sustitucion.
Simbolo de permutacion.

Vectores base.

Indices

Producto tensorial o producto externo.

Producto doblemente contraido.

Derivada de f respecto x;

Tensor identidad de segundo orden.
Sistema de coordenadas generales.
Longitud en un sistema de coordenadas.
Componentes del tensor simétrico.
Sistema de coordenadas cilindricas.
Superficie.

Especifican los desplazamientos



Sa

n

"

Oki

k

011,022,033

012,013,021,023,031,032

O-ij

av

Yxy

Especifican las tensiones superficiales
Vector normal al plano.
Vector Tension.
Componente de esfuerzo.
Indica el plano donde actla la fuerza.
Indica la componente de la fuerza.
Esfuerzos normales.
Esfuerzos tangenciales o de corte.

Tensor de esfuerzos.

Diferencial de VVolumen.

Fuerzas por unidad de VVolumen.

Fuerza de Superficie.

Vector o0 cosenos directores.

Vector normal a la superficie.

Matriz transpuesta de componentes de esfuerzos.
Invariantes del tensor de esfuerzos.

Esfuerzos principales.

Vectores principales.

Tensor métrico para el sistema de coordenadas a;.
Tensor de deformacién de Green.

Tensor de deformacion de Almansi.

Matriz de deformaciones infinitesimales.

Angulo de rotacion o deformacion angular

Y23,Y13, V12



0
ﬁgij
Cijri
Cijia

U

Pger

Q

Pint

Deformacion longitudinal €14, €55, £33.
Gradiente de deformacion.
Gradiente de deformacion inverso
Vector deformacion.

Maodulo de corte.

Coeficiente de Poisson.

Maodulo de elasticidad.
Constante de Lameé.

Fuerza de VVolumen.

Operador Laplaciano.
Divergencia.

Esfuerzos normales

Densidad de energia de deformacion.
Tensor Constitutivo Elastico.
Inversa del Tensor Constitutivo.
Energia interna por unidad de tiempo.
Potencia deformativa.

Calor.

Potencia interna.
Velocidad.
Potencia cinética.

Densidad de energia de deformacion.



Uy Densidad de energia Complementaria.
U, Densidad de energia de deformacién de las fuerzas internas.
SW,ire  Trabajo Virtual.
u;  Campo de desplazamientos.
V' Energia potencial de las cargas externas.
[T  Energia total del sistema.
W Principio de estacionalidad de la energia total.
I Funcional
x  Variable independiente.
y,y’  Variable dependiente.
e  Parametro pequefio.
Nw)  Funcion diferenciable.
faey  Funcion de aproximacion de f).
Eny  Error de aproximacion.
1(f) Funcional dado.
I,ry  Funcional de aproximacion.
a;  Coeficiente de Curvatura.
x;  Nodos de Curvatura.
k¥ Matriz de Rigidez.
&,n  Coordenadas naturales.
n,,ng  Numero de puntos de integracion.

W,, W,  Pesos correspondientes.



nee

Dominio del elemento.

a®{u vy, ..., u,v,}  Vector de desplazamientos nodales.

Ny, N,, N5, N,  Funciones de forma.

{6a}"

{f}

Matriz de funciones de forma.
Vector de desplazamientos.

Matriz de operadores diferenciales.
Matriz Jacobiano.

Contorno cargado del elemento.
Fuerzas de VVolumen.

Fuerzas de Superficie.
Fuerza total en el elemento.
Esfuerzo normal.

Esfuerzo tangencial.

Angulo que la tangente al contorno forma con el eje x.
Desplazamientos virtuales.

Vector de fuerzas.



