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GLOSARIO.

Drones/VANT: Pequefio vehiculo aéreo no tripulado, utilizado en el a&mbito militar (para
reconocimiento tactico desde gran altura, vigilancia del campo de batalla o guerra electrénica) y civil

(vigilancia de manifestaciones, control de la contaminacién y de incendios forestales, etc.).

Estacidn total: La Estacion Total surge para reemplazar el instrumento conocido como Teodolito en
la Topografia, pero ademas integra en si misma otros instrumentos de gran utilidad para medicion de
distancias y una computadora para los calculos necesarios con memoria interna para el

almacenamiento de datos.
IGN: Instituto geografico nacional de topografia.

Fotogrametria: La Fotogrametria es una de las actividades mas emblematicas dentro del IGN,
comprende la fotografia aérea y la obtencién de modelos de elevaciones, siendo informacién de
referencia basica para la realizacion de la cartografia y la obtencion de informacion geografica en

general: ocupacién del suelo, urbanismo.

Geodesia: Parte de la geologia que determina de forma matematica la figura y magnitud de la Tierra

o de gran parte de ella, y se ocupa de construir los mapas correspondientes.

NUCIF: El proyecto NUCIF (Network de Universidades para el Conocimiento y la Integracion de

Fronteras) pretende transferir buenas practicas europeas en la planificacion y gestion de herramientas



de cooperacion transfronteriza para el desarrollo econémico y surge de la necesidad de fortalecer y
consolidar otra experiencia de redes entre universidades latinoamericanas que toma el nombre de
RED REUNIF (Red de Universidades de Fronteras) con el objetivo de promover la formacion,
investigacion y extension universitaria de las cuatro areas involucradas: Argentina, Bolivia, Chile y

Paraguay.

COOSALT R.L: Cooperativa de servicio de Agua Potable y Alcantarillado. Otorga el servicio de
agua potable, en condiciones de ser consumida por nuestros socios / usuarios, hasta los hogares
Tarijefo.

Punto de control topografico: Para un mejor entendimiento, un punto de apoyo, punto de control
terrestre 0 punto topografico, no es mas que un lugar, una parte que es facilmente observable en la

tierra, del que se conoce su localizacion bajo un sistema de coordenadas; los mismos que estan en

sitios especificos dentro del area que se desea estudiar.

Nube de puntos densa topografica: Una nube de puntos densa se genera a partir de imagenes
mediante fotogrametria. Las imagenes con suficiente calidad, solapamiento y textura pueden generar
nubes de puntos muy densas y de gran precision. La precision y la densidad son los puntos fuertes de

este proceso.

GSD: El parametro de andlisis Ground Sample Distance (GSD) indica el tamafio aproximado que
representa un pixel en el terreno; por ende, los objetos no son identificables con un solo pixel. La
distancia de muestreo del suelo (GSD) describe la distancia entre el punto central de dos pixeles
consecutivos. La GSD es un célculo importante tanto para la fotografia aérea como para la

fotogrametria, que es una técnica que se utiliza habitualmente para crear mapas topograficos en 3D.

Mosaico: Se llama asi al conjunto ordenado de fotografias rectificadas dispuestas sobre de un tablero
0 mesa de trabajo, de tal forma que al pegar estas fotografias ahora si existe perfecta coincidencia de

detalles ya que las imagenes estan rectificadas.

Ortomosaico: Un ortomosaico es un producto de imagen fotogramétricamente orto rectificado
organizado como mosaico a partir de una coleccién de imagenes, donde la distorsion geométrica se
ha corregido y donde se ha realizado un balance de color de las imagenes para producir un dataset de

mosaico continuo.

DEM: EIl término modelo de elevacién digital o DEM, por sus siglas en inglés, se refiere a una
abstraccion digital tridimensional que describe o modela la complejidad de la superficie del terreno

en un area especifica.



DSM: (modelo digital de superficie). La representacion de valores de elevacion continuos sobre una
superficie topogréfica, incluida la vegetacion y entidades de creacion humana, mediante un conjunto

regular de valores z referenciados a un datum coman.

Datum: Un datum proporciona un marco de referencia para medir las ubicaciones en la superficie de
la tierra. Define el origen y la orientacion de las lineas de latitud y longitud. Mas informacion sobre

esferoides y esferas.

DTM: Modelo Digital del Terreno, puede describirse como una representacion tridimensional de una

superficie del terreno consistente en coordenadas X, Y, Z almacenadas en forma digital.
Altitud: Distancia vertical de un punto de la superficie terrestre respecto al nivel del mar.

Planimetria: Parte de la topografia que trata la medicién y representacion de una porcién de la

superficie terrestre sobre una superficie plana.
Altimetria: Parte de la topografia que se ocupa de la medicién de alturas.

U.T.M: EIl sistema de coordenadas UTM (Universal Transverse Mercator) es un sistema de
proyeccién cartografico basado en cuadriculas con el cual se pueden referenciar puntos sobre la

superficie terrestre.

Curva de nivel: Linea imaginaria que forman los puntos de un terreno situados a una misma altura,

empleada en topografia para figurar el relieve.

Phantom 4 RTK: El Phantom 4 RTK incluye un médulo RTK completamente integrado que
proporciona informacion de posicidn a nivel centimétrico en tiempo real, para obtener una precision
absoluta en la meta informacion de la imagen. Asimismo, ofrece seguridad de vuelo mejorada y

permite recoger informacion de gran precision.

ASPRS: Sociedad Estadounidense de Fotogrametria y Deteccion Remota (ASPRS) es una asociacion

cientifica que atiende a méas de 7000 miembros profesionales en todo el mundo.

Time sync: Sistema operativo para drone el cual permite la capacidad de sincronizar con precision la
deteccion externa y calcular con el tiempo GPS/RTK, el reloj del controlador de vuelo y el tiempo de

exposicion de las camaras estéreo.

SDK: El SDK simplifica el proceso de desarrollo de aplicaciones al encargarse de funcionalidades
de bajo nivel como la estabilizacién del vuelo, la gestién de la bateria, la transmisién de sefiales y la

comunicacion.



DJI Cloud PPK: En general, el uso de DJI Cloud PPK puede ayudar a mejorar la precision de los
datos recopilados por drones para proyectos de mapeo.

Kml: Es un formato de archivo que se utiliza para mostrar datos geograficos en un navegador
terrestre, como Google Earth, Google Maps y Google Maps para méviles. KML utiliza una estructura
basada en etiquetas con atributos y elementos anidados y esta basado en el estandar XML.

Kmaz: La extensién KMZ representa el lenguaje de marcas Keyhole Markup Language (comprimido)

utilizado por Google para realizar anotaciones geograficas y visualizar mapas en 2D y 3D en linea.

Mavic 2 Pro: El drone DJI Mavic 2 Pro ofrece deteccién omnidireccional de obstaculos, un alcance

de transmision de hasta 8 km e incluye entre otras ventajas el modo de vuelo inteligente, hiperlapso.

Geolocalizacion: Localizacion geografica de un lugar, o bien de una persona o cosa en un momento

determinado.

Precision: Grado de concordancia entre diferentes resultados de medida de un mismo mensurando.
Depende en buena medida de la estabilidad de las condiciones medioambientales durante el proceso

de medida.

Exactitud: Es el grado de proximidad entre una cantidad medida y el verdadero valor de la medida.
Como este ultimo valor es desconocido esta cantidad nunca puede ser determinada completamente.

Para subsanar este escollo se sustituye el valor verdadero por un valor casi verdadero del mensurando.

Efectividad: Al hablar del concepto de efectividad hacemos referencia a realizar correctamente las
cosas, en otras palabras, el significado de efectividad conlleva asumir las tareas de la mejor manera
posible en funcion de los recursos disponibles y de los resultados esperados. Por lo tanto, hablamos
de la relacion entre lo que se realiza en el trabajo, el cumplimiento de los objetivos y la mision y

vision de la empresa.

AutoCad: AutoCAD es el programa por defecto que muchos arquitectos usan para disefiar bocetos,
dibujos, planos, estructuras y piezas que deben cumplir con ciertos parametros solicitados por los

clientes.

Ademas, AutoCAD es un programa multifacético que permite desarrollar proyectos de indole
arquitecténico, industrial, mecénicos, de disefio grafico y de ingenieria. Gracias a la posibilidad de
visualizar los disefios en 2D y 3D, AutoCAD es uno de los programas de disefio digital lideres del

mercado.



ArcGIS: ArcGIS es un completo sistema que permite recopilar, organizar, administrar, analizar,
compartir y distribuir informacion geogréafica. Como la plataforma lider mundial para crear y utilizar
sistemas de informacion geogréfica (SIG), ArcGIS es utilizada por personas de todo el mundo para
poner el conocimiento geografico al servicio de los sectores del gobierno, la empresa, la ciencia, la
educacion y los medios. ArcGIS permite publicar la informacién geogréfica para que esté accesible
para cualquier usuario. El sistema esta disponible en cualquier lugar a través de navegadores Web,

dispositivos moviles como smartphones y equipos de escritorio.

Agisoft Metashape: Procesa miles de imagenes aéreas Agisoft Metashape permite generar Ortofotos
georreferenciadas de alta resolucion (hasta 5cm de precision con puntos de control en terreno) y DEM
texturizados con alto nivel de detalles. El flujo de trabajo es completamente automatizado y permite
procesar miles de imagenes aéreas, obtenidas ya sea por un vuelo fotogramétrico convencional, o

bien por un UAV (avién no tripulado).

Pix4D: Pix4D es un software de procesamiento de imagenes, que son obtenidas producto del mapeo
con drones y dispositivos moéviles. A través del uso de algoritmos de Gltima generacién y avanzadas
técnicas de procesamiento fotogramétrico genera nubes de puntos, modelos digitales de superficie y
ortomosaicos de muy alto detalle que son utilizados en el campo de la fotogrametria. También cuenta
con una linea de dispositivos de captura de datos, entre los cuales se incluyen camaras y sensores que
complementan al software. Pix4D es una opcién sumamente completa y transversal a todas las
industrias en el mercado que requieran de data e informacién de muy alto detalle y precision. A

continuacion, te explicamos como puedes sacarle el mejor provecho.

HEC RAS: (Hydrological Engineering Center — River Analysis System) es un programa de
modelizacion hidraulica unidimensional compuesto por 4 tipos de analisis en rios: Modelizacion de
flujo en régimen permanente. Modelizacién de flujo en régimen no permanente. Modelizacién del

trasporte de sedimentos.

Analisis FODA: El analisis FODA es una técnica utilizada para evaluar el desempefio de una
organizacién en el mercado y se utiliza para desarrollar estrategias comerciales efectivas. Su nombre

es un acronimo de las palabras “fortaleza, oportunidades, debilidad y amenazas”.



