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Zona de vuelo Av. Integracion
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Punto de control (Plaza General Balcarce)
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Punto de control (Final de talud)
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Punto de control (Eje de Av. Integracion)

120



Punto de Control (Recicladora Lopez)
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Prueba con Dron Mavic 3 Enterprise

Punto de despegue de Dron Mavic 3 Enterprise
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Sobre vuelo Av. Integracion
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Fotogrametria ingreso a la Av. Integracion

52%

Normal Ejecutando ruta de vuelo a3g RCl g5y

e > ¢ X3 -

Ejecutando ruta de Almacenamiento [ |

\ 7 N MF
@ vuelo... - 2 3117

7

0.0 VS '
U, " -

1968345, b

Normal *39 RCal |y 4,V
AP LTSN G

EV AE Almacenamiento m

0 @ ME 3106

125



ANEXOS C.

PROCESAMIENTO DE DATOS



ANEXOS C. PROCESAMIENTO DE DATOS

Procesamiento inicial

B Opciones de Procesamiento

General

| {%? 1. Procesamiento Inicial Escala de Imagen para Puntos Clave

© completa

() Rapida
aa -

(] u","@ 2. Mube de Puntos y Malla e
oo

Escala de Imagen: 1 (Tamafio de imagen original) -

Informe de Calidad

[ ] p‘ 3. MDS, Ortomosaico & B Generar Previsualizacidn del Ortomosaico en el Informe de Calidad
i~

Indices

Recurses y Motificaciones
-

Opciones Actuales: Ninguna Plantilla

Cargar Plantila , = Guardar Plantila || Gestionar Plantillas. ..

[] Avanzado Cancelar Ayuda

126



Configuraciéon Nube de puntos

B Opciones de Procesamiente

1. Procesamiento Inicial

2

oo
L

2. Mube de Puntos y Malla

%ﬂ

‘ 3. MDS, Ortomosaico &
Indices

DS

Recursos y Motificaciones

Y

Opciones Actuales: Ninguna Plantilla

Cargar Plantila | Guardar Plantila _

() avanzado

Nube de Puntos Malla 3D con Textura

Densificacidn de la nube de puntos
Escala de la imagen:
Densidad de los puntos: Optima

Mamero minimo de emparejamientos; 3 T

Clasificacian de la nube de puntos
Nots: mejora i3 generacon del MOT
B Clasificar la nube de puntos

Exportar

O Las
LAz
[ pLY
xvz

Delimitador:  Espacdio -

[T Fusionar Teselas en un solo Archivo

-

1/2 (Mitad del tamafio de imagen, Por defecto)

- | @ Multi

Gestionar Plantilas...

Cancelar
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B Opciones de Procesamiento

1. Procesamiento Inicial

<6

2. Mube de Puntos y Malla

(]
%3

‘ 3. MDS, Ortomasaico e
Indices

D 5o

Recursos y Motificaciones

COpciones Actuales: Ninguna Plantilla

Cargar Plantilla _  Guardar Plantila

[] Avanzado

Configuracion de Malla 3D

Mube de Puntos Malla 30 con Textura
Generar

B Generar Malla 3D con Textura

Configuracion

() Resoluddn Alta

© Resoludsn Media (defectn)
() Resoluddn Baja

() Personalizado

Maxima Profundidad del Octree: 12 5

Gestionar Plantilas...

Tamario de la Textura [pixeles]: §192w8192 -
Criterio de Dedmadian: Cuantitativo
Mmero Maximo de Triangulos: 1000000
Cualitativo
Estrategia: Sensitivo ™
[ usar Balanceado de Color para Texturas
Exportar
I eLy
I
[l oxF
(1 oBa
Textura en Teselas
[:I 30 PDF  Logotipo: Selecconar. ..
Cancelar

-
-
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Configuraciéon de DEM y Ortomosaico

[ ] Opciones de Procesamiento

O ‘ E. .; ‘ 1. Procesamiento Inicial

oo
] u"n“@ 2. Mube de Puntos y Malla

LN

%. MDSE, Ortomosaico e
Indices

» (X

Recursos y Motificaciones
-

COpciones Actuales: Ninguna Plantilla

Cargar Plantla . = Guardar Plantila _

() Avanzado

MDS y Ortomosaico Resultados Adicionales Calculadora de Indices

Resolucidn

© sutomatico
1+ xG5D(3.06617 [cm/pixel])

() Personalizado

3.07 ompixel

Filtros para el MDS
B Usar Filtro de Ruido
B Usar Suavizado de Superficie

Tipo: Afilada

Raster MDS
B GeoTIFF
Método: | Peonderacion de Distanda Inversa ~

B Fusionar Teselas

Crtomosaico
B GeoTIFF

B Fusionar Teselas

C] GeoTIFF Sin Transparenda
[T Teselas de Google Maps y KML

Gestionar Flantilas. ..

Cancelar

Ayuda
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Recursos para Procesamiento

. Opciones de Procesamiento

O ' E ; ‘ 1. Procesamienta Inicial

(-]
(A 2. Nube de Puntos y Malla
[- N -]

Q ‘ 3. MDS, Ortomosaico &
e Indices
'

‘ Recursos y Motificaciones
£

Opciones Actuales: Ninguna Plantilla

Recursos y Notificaciones

Recursos maximos disponibles para el proceso
RAM [GB]: 32

Hilos CPU: 20

Dispositivos compatibles con NVIDIA CUDA:
Tarjeta grafica 1: ﬂ NVIDIA GeForce RTX 4060

Motificaciones

[ Enviar Motificacién por Email cuando el Procesamiento Termine,

Cargar Plantlla | Guardar Plantilla |  Gestionar Plantillas. ..

[ Avanzado

Cancelar Ayuda
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